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海同工业装备     助力中国创造

海同工业合作客户

About关于海同

       广州海同工业技术有限公司(简称海同工业，HYETONE)成立于2004年，作为国内专业的工业智能制造装备自主研发和制造商，海

 同工业坚持自主创新，始终以领先的技术和尖端的产品为发展核心。最早从系统关键零部件起步，随着国内企业现代化程度的提高，

人工成本的增加，在较重物品需要移载，工人密集的装配工位，工业移载装配系统得到的越来越广泛的发展。

      海同工业的人机交互智能助力装备可以辅助产业工人轻松自如的移载或装配0-500kg的工件，从而实现降低产业工人劳动强度，改

 善劳动环境，提高生产效率的目的。目前已形成硬臂式助力机械手、T型助力机械手、软索折臂吊、智能全平衡葫芦、可穿戴人机外骨

骼、定扭工具反作用力臂等全系列产品规格，并配置全自动和半自动运行的控制、全车间布局的蜂巢型高强度铝合金轨道系统不仅填

补了国内外多项技术空白，同时获取了60余项专利，已成为国内同行业中的领军企业，为实现“机器帮助人”而不是“机器代替人”的

工业理念而持续奉献！未来，海同工业将连接物联网，做国内智能装备行业的创新者和领跑者。

● 2010年：与华南理工大学和国家金属材料工业技术研究中心联合研制开发产品；

● 2011年：迁新工厂，确立发展工业安全移载装配系统方向；

● 2013年：通过IS09001质量体系认证、OHSAS18001职业健康安全管理体系认证；

● 2014年：获得国家高新技术企业、广东中小企业创新专项基金、广东省守合同重信用荣誉；

● 2016年：荣获广州市研发机构认定、成为三十家广东省机器人骨干（培育）企业之一；

● 2017年：获得ISO14001环境管理体系认证、广州市著名商标、知识产权贯标体系认定等；

● 至今：已经获得近六十项专利，三十几项发明技术创新型专利；

荣誉证书 专利证书

每一年、每一天

中国工业都在改变

唯一不变的是我们的信念：

海同工业装备，必将助力中国创造

海同工业发展历程

ISO9001:2000版

质量体系认证
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高效

简单

安全

节能

01 02

配 增 压 稳 压 系 统 、 有 断 气 保 护 回

路， 增设误操作逻辑保护回路，满足起

吊行业刚度要求标准，可用于防火、防

爆及无尘车间等工作场所。

模块化结构设计，灵巧的抓取机构

和集成化控制气路，简洁的操作界面，

简便的夹具更换方式，免润滑，免维护

特有的悬浮功能使得装配快捷、简

单、流畅。符合人机工程学原理的设计

使得操作更轻松，方便；有更宽的工作

范围及更大的承载能力，最大提升效率

比达1:80

提高劳动效率，降低人力成本，使

用清洁能源，且无二次污染，每一工作

循环正常耗气量不超过0.02m³

海同产品特性
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解决方案

Ergo系统

Ergo system

服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

AMB超强度铝合金轨道系统

AMB super strength aluminum alloy rail system
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气路功能特点

刹车系统  断气保护

Ergo系统 Manipulator arms

05 06
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

硬臂机械手

Hyetone硬臂机械手利用气动逻辑原理，安全高效的解决工业领域移载装配技术问题。助力机械手可完成对工件（物品）的抓取、搬

运、翻转、升降、对接等移载动作，并把负载物件快速、准确的装配在预先设定的位置。或进行流水线上的繁复操作，是物料上下线和生

产组装极理想的助力移载和装配设备。

增压系统    360度旋转关节

增压稳压单元：

增强现场气源需求，降低波动幅度以保证设备稳定性

全程平衡单元：

实现设备无按钮无重力化操作，提高设备动作精度

制动控制单元：

避免设备闲置时，由外力产生的回转动作

误操作保护单元：

避免负载的无意识释放，确保到位释放，保证人和设备安全

断气保护单元

保证气源断气后设备不坠落，确保当前工序完成

工作状态显示单元：

显示工作压力情况，降低设备操作风险

形式多种多样，

满足不同需求

人员减少50%

劳动强度降低85%

产能提高100%

符合人机工程学原理

具有全程悬浮功能，

操作轻松自如

模块化结构设计

集成化气路控制

达到国家起吊产品标准
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07 08

工作范围广

立柱式机械臂最大工作半径可达3米，采用吊顶型机械臂可实

现更大的移载范围；

提升行程大

标准型机械臂有效提升行程可达1.5米，可实现工件由地面提

升到较大安装高度的作业；

提升能力强

标准型机械臂最大负载可达350Kg(含夹具），可实现较大工件

移载搬运及为负载夹具提供支持，以满足夹具更多的自由度；

负载级别多

标准型机械臂负载分为6个重量等级，以满足不同重量工件及

不同复杂程度的夹具需求，在满足提升能力的同时又能够提

高机械臂操作的灵活性；

机械结构特点

旋转角度大

立柱旋转关节及夹具旋转关节可实现360°自由旋转，让工件

的漂移没有限制，以消除设备在旋转过程中缠绕气管所带来

的烦恼；

四连杆结构

机械臂在提升过程中四连杆结构能够有效保持机械臂前臂始

终处于水平状态，已达到工件状态的始终如一；

抗偏心能力

硬臂式机械臂有足够的刚性能够有效抵抗工件的偏心，以完

成夹具夹持工件探入空腔内的操作。

选型表

示例：AMB120H2R3LL

型式

助力机械臂

额定载重

50kg     80kg     120kg     180kg     250kg     350kg

提升行程

H1=1000mm     H2=1200mm     H3=1500mm

主气缸

L=立式布置        W=卧式布置

安装形式

L=立柱式固定     H=轨道行走式(手动)     HE=轨道行走式(电动)     HQ=轨道行走式(气动)     T=吊顶固定式

AMB      L LR3H2120

立柱式安装为设备的支撑及与地面的连接仅靠一

根立柱来完成的安装形式。其对空间需求量较小，避

让地面干涉能力较强，设备的悬臂结构决定了其对地

面质量的要求较高，工作使用范围为以立柱为圆心的

圆环，适用于工作覆盖范围要求不高、地面有足够安

装空间的场合。

立柱式安装
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夹具旋转关节移动覆盖范围

吊顶式安装为利用上方钢结构来支持整个机械手

及工件的安装形式，对地面设备有很好的避让性。匹

配滑轨使用能够有效的提高机械手的工作范围，实现

长距离输送。但对上方钢结构有较高的要求，钢构需

要能够承载机械手与工件的重量及抵抗偏心力臂所产

生的扭矩。主要运用于地面设备有干涉及工作范围大

的场合。

吊顶式安装
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Manipulator armsErgo系统

服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

工作半径

R1=2000mm     R2=2200mm     R3=2500mm     R4=3000mm
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Intelligent balance crane智能平衡吊（AMB-P系列）

智能平衡吊（AMB-P系列）

产品特性概述

● 采用AMB气动平衡葫芦，符合人机工程学原理，具有全

程悬浮功能，满足工业安全移载装配工作场合需求，广泛运用

于汽车制造、零部件加工、电子产品制造、生物化工医药及

陶瓷卫浴等行业，在国内占有90%以上的市场份额。

基本参数

尺寸

● 具有优良的扩展性

 ◆ 可以安装误释放保护气路

  ◆ 可以安装气控限位开关

  ◆ 可以加装双负载悬浮气路，实现工件的悬浮状态

● 全程平衡

 ◆ 在行程内的任意位置具备平衡功能，可以快速完成码垛等动作

型号

自重kg

额定起重量kg

起升高度mm

钢丝绳直径mm

工作气压bar

工作环境

额定起重量
下完整行程耗气量L

AMB-P100 AMB-P150 AMB-P300

30 40 65

100 150 300

2 2 2 

5 5 6

666

+5℃~+50℃的封闭厂房和空间内使用，需要前置二联件保证气源清洁

25.6 38.4 76.8

代表性视频分享

多样性可选附件

●  不同集成主机连接附件

    葫芦挂板：6.5"（HT-DGB-01）

●  葫芦主机本体可选附件

    ◆ 不锈钢钢丝绳:6m            ◆ 不锈钢钢丝绳:4m                ◆ 控制手柄

10"（HT-DGB-02） 葫芦折臂挂板

多种控制方式，适应性更强：Hyetone智能工厂的省力装备中，多种控制方式，尤其以气源为动力的助力设备中，常规的按钮式和

                                              人性化的滑触式控制手柄，适合不同操作习惯的客户群体，可选性，适应性更强。

AMB-AN按钮式控制手柄

 ● 可集成夹具，也可单独使用；

 ● 仅靠拇指轻压即可实现升降；

 ● 可与载荷分离，安全距离外可轻松操作；

 ● 经济型最强；

AMB-FT滑触式控制手柄

 ● 仅靠手动滑动即可实现升降；

 ● 结构新颖，减少按钮数量；

 ● 操作更直观，筒便，人机交互性更强；

 型号 AMB-P100 AMB-P150 AMB-P300

A

B

C

D

E

467

272

230

344

237

480

262

230

326

255

550

360

230

425

280

智能平衡吊操作视频

AMB-P100 AMB-P150

AMB-P300
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智能电动平衡吊

人机交互、无重力牵引和定位工具

-----更安全、更高效、更省力

企业遇到机器无法代替人力的物料移载装配难题时，它们提

供了更安全、人机交互式的解决方案，给予企业更多更广的选择

，同时提高生产企业的生产效率，降低用工成本，减少劳保纠纷

，避免工伤事故发生，创新解决生产型企业的物料搬运问题，提

高客户的生产效率，降低生产事故率。集合优质的人机操作体验

，时刻关注客户的健康和安全。消除高强度劳动带来的影响，提

高产品品质及合格率的同事，更好的作业合理性，保障了工序的

高效性和劳动力的降低，在等各行业的搬运装配方面有着事半功

倍的效果。

多种操作形式的智能手柄，适合不同操作习惯的客户群体，可选性，适应性更强。

同轴滑动手柄：

       内置负载传感器，可精确监控驱动力和负载力量，自动感应驱动方向和

速度并随时按需调整，定位精确度可至0.1m/min,更适合精密装配的工位。

特性：

1、360°旋转组件

       EXO-EL系列智能手柄，配有一组合式集电器或空气连环。可将负载沿

Z向任意连续旋转，而不会造成弹性线或空气软管内的电路导线损坏，从而影

响产品性能。

2、  交互显示面板：

      手柄上配备可视液晶面板，允许对虚拟限位及减速点等特性参数进行菜

单式设置。另，还可显示运行模式、错误代码、负载信息等参数。

3、人员到位功能：

       手柄内置光电感应器，确保手柄的灵敏性和安全性。

4、人性化手柄设计：

     人性化手柄设计，在保证手柄使用寿命的同时，也充分考虑操作人员的舒

适性，仿形设计及软性材料，更加舒适。

5、安全保障功能：

     设置有急停按钮保护，确保特殊情况下的安全性。

多种升降操作模式：

无需按钮控制，配置多种更直观的人机交互模式，使得操作更简便，高效

●手柄操作模式（直接通过智能手柄驱动模式）

●载荷抓取模式（自动涨紧吊绳模式）

●装配模式（精确的载荷搬运模式）

●伺服模式（载荷定位模式）

智能控制手柄
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智能电动折臂吊

       Hyetone智能电动折臂吊，使用基于智能控制的全程平衡葫芦为主机，摆臂结构为操作主体，实现了更轻巧的操作力，更快捷

的节拍，以及在自由行程内全程悬浮的特性。

       人工智能模糊控制技术，可瞬间识别平衡和补偿负载重量，最新电机和电子控制技术，使得操作更高效和稳定，定位精度

0.1m/min。主要运用于短距离快速搬运、码垛、移载、辅助装配等工作中，满足工业安全移载装配工作场合需求，广泛运用于化

工、食品、包装、汽车零部件、电子产品制造业等行业。

自动适应可变负载

在负载范围内，对不同重量负载

可进行直观的速度控制，不需进

行档位调节

电子智能控制系统配备多种运行

模式，使得EXO-EL主机能够适

各种应用工况

达到国家起吊产品标准

型号 安装方式

 立柱式、吊顶式

 立柱式、吊顶式

技术规格

EXO-EL80

EXO-EL125

额定载重

Kg
提升高度

mm

工作半径

Min/Max mm

2200

2200

旋臂长度

mm

折臂长度

mm

1500

1500

1500

1500

立柱尺寸

mm

φ159x2300

φ159x2300

80

125

670/3000

670/3000

提升速度

Max m/Min

35m/min

35m/min

35m/min 立柱式、吊顶式EXO-EL160 22001500 1500φ159x2300160 670/3000

自动适应可变负载

在负载范围内，对不同重量负载

可进行直观的速度控制，不需进

行档位调节

统配备多种运行

-EL主机能够适

达到国家起吊产品标准

       Hyetone智能气动折臂吊，集合了巧妙的机械运动机构及简单的逻辑控制，主要用于短距离快速搬运、码垛、移载、辅助装配等工作

。满足工业安全移载装配工作场合需求，广泛运用于化工行业、食品行业、包装行业、汽车零部行业件、电子产品制造行业等。

多种控制方式，适应性更强：手柄控制方式多样，满足不同工况，工艺，尤其适合不同操作习惯的客户群体，可选性更强。

安装方式

立柱式

立柱式

额定载重

kg

150

250

底板大小

mm

500x500

500x500

型号

 EXO-PL150

 EXO-PL250

立柱尺寸

mm

Φ180

Φ180

旋臂长度

mm

1400

1400

折臂长度

mm

1050

1050

提升高度

mm

2000

2000

工作半径

Min/Max mm

2500

2500

气源

Mpa

0.5~0.7

0.5~0.7

智能气动折臂吊

360°无限制转动，操作顺畅无卡滞

自动适应可变负载

符合人机工程学原理

控制方式多样

夹具类型多元化

（机械、真空、磁性、动力）

安装形式可分为

立柱式、吊顶式

人员减少50%

劳动强度降低85%

产能提高100%

达到国家起吊产品标准

技术规格

Pneumatic BalancerErgo系统



15 16
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

智能电动折臂吊

       Hyetone智能电动折臂吊，使用基于智能控制的全程平衡葫芦为主机，摆臂结构为操作主体，实现了更轻巧的操作力，更快捷

的节拍，以及在自由行程内全程悬浮的特性。

       人工智能模糊控制技术，可瞬间识别平衡和补偿负载重量，最新电机和电子控制技术，使得操作更高效和稳定，定位精度

0.1m/min。主要运用于短距离快速搬运、码垛、移载、辅助装配等工作中，满足工业安全移载装配工作场合需求，广泛运用于化

工、食品、包装、汽车零部件、电子产品制造业等行业。

自动适应可变负载

在负载范围内，对不同重量负载

可进行直观的速度控制，不需进

行档位调节

电子智能控制系统配备多种运行

模式，使得EXO-EL主机能够适

各种应用工况

达到国家起吊产品标准
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折臂长度

mm

1500
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达到国家起吊产品标准

       Hyetone智能气动折臂吊，集合了巧妙的机械运动机构及简单的逻辑控制，主要用于短距离快速搬运、码垛、移载、辅助装配等工作

。满足工业安全移载装配工作场合需求，广泛运用于化工行业、食品行业、包装行业、汽车零部行业件、电子产品制造行业等。

多种控制方式，适应性更强：手柄控制方式多样，满足不同工况，工艺，尤其适合不同操作习惯的客户群体，可选性更强。
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人员减少50%
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达到国家起吊产品标准

技术规格

Pneumatic BalancerErgo系统
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真空吸吊是利用真空原理，吸附物体，进而平衡物体的重力。操作员只需运用控制手柄来控制系统的真空量，使操作人员在

基本感觉不到物体重力的情况下，轻松完成物体的搬运、翻转、装配等工序。其最高提升速度可达70m/min。

真空吊具操作简单、运作省力、高效安全。因此，在汽车、家电、包装等搬运频繁的行业中应用十分广泛。

产品优势

Vacuum tube lifterErgo系统

服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

真空吸吊

时间

伸缩管操
作

次
数

人工操作

技术规格

AMB-V120     AMB-V140     AMB-V160     AMB-V180 AMB-V200

致密物质

疏松物质     

提升能力     AMB-V100     AMB-V230

真空泵或风机的选择     

致密物质

疏松物质     

提升气管的相关技术参数     

管径（D)

提升高度（即气管能被压缩的最大值）    

4m管对应的高度

2.5m管对应的高度

气管自然状态及其挂件等的总高度（不包含吸盘的高度）    

4m管对应的高度

2.5m管对应的高度

30kg

25kg     

40kg

35kg

50kg

45kg

65kg

60kg

85kg

80kg

110kg

100kg

140kg

120kg

4.40kw

2.2kw    

4.60kw

2.2kw     

2.2kw

3.0kw     

3.0kw

3.0kw    

3.0kw

4.0kw     

3.0kw

4.0kw     

3.0kw

4.0kw     

100mm 120mm 140mm 180mm160mm 200mm 230mm

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

2500mm

1750mm     

安全

当失去动力时工件不会突然掉落，而是缓缓落下，有效保障

操作者和物料安全；

超载保护功能，确保只能提起负载范围内物料；

保护阀可防止负载意外失去后设备不上弹，保障操作者安

全；

系统可移动部件少，维护程度低，可靠性有保障。

高效

一次操作即可完成对工件的抓取、抬升、保持位置和释放

等复杂操作；

一般比人工搬运提高20-30%的效率，有时甚至达到 200%；

无需附加夹具，容易操作，节约了安装和拆卸这些专用夹

具的时间。

灵活性

多种手柄操作形式满足不同工位，配有多种吸盘适用于不

同工件；

可快速调节、切换吸盘、轻易实现不同工件的拾取。

旋臂

导气管连接件

提升气管组件

顶部旋转组件

控制手柄

吸盘

升降管单元

真空鼓风机组件

空气过滤器

导风管

H
y
e
t
o
n
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Torque armsErgo系统

服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

根据不同拧紧工序要求，来配备工具夹，适合各种拧紧工具；

可夹持0°拧紧枪和90°拧紧枪。

工具夹特性

平行臂抗扭力矩大，极大的降低劳动操作强度；

工具夹紧装置具备多方向的调节功能，方便调节工具对准紧

固件；

旋转关节装有气动制动器，可随时实现制动和固定抗扭臂的

工作状态，操作便捷；

四连杆机构有效保证了拧紧工具在起升过程中状态的一致性；

气缸平衡工具载荷，压力调节方便，工具定位移动轻松容易；

设备对空间的避让性强。

气缸式反作用力臂的特性

根据不同拧紧工序要求，来配备工具夹，适合各种拧紧工具；

可夹持0°拧紧枪和90°拧紧枪。

工具夹特性弹簧平衡器式反作用力臂特性

导向杆结构在有效保证抗扭力的同时，结构简单，经济性好，

操作性强；

弹簧平衡器来平衡工具载荷，设备经济性好，工具定位移载

轻松容易；

配合AMB轨道单元使用，设备覆盖范围较广；

提升行程较大，能够满足绝大部分客户的现场要求。

Hyetone 海同工业
TM

弹簧平衡器式反作用力臂

Hyetone反作用力臂主要用于辅助人工操作拧紧工具，通过操作反作用力臂，可以轻松自如的提升、下降和移动工具，将其

放到最佳的工作位置。与此同时，工人只需花最少的力气就可以克服拧紧工具的反作用扭力，极大的降低了操作者劳动强度，提

高劳动效率。

反作用力臂

气缸式反作用力臂
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AMB高强度铝合金轨道系统，丰富多样的安装形式与产品系列，更好的诠释了安全、舒适、顺滑的操作体验

服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

AMB悬挂式铝合金轨道系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

悬挂式铝合金轨道系统

铝合金轨道概述

高低轮设计                                    

独特的高低轮设计，保障整个系统的

稳定，尤其适合助力机械手、伸缩轨

类弯矩负载

优质性能                                   

500kg高承载铝制滑车，阻力系数低

至0.3%，确保整个系统的轻便运行

轨道对接组件                                     

实现轨道之间的无缝对接，以便实现更

大的覆盖范围                                     

简单的螺栓连接，安装方便，无需破坏

轨道

吊挂件（柔性）                                

2T承载，独特的铰接接头设计，对于各

种各样的安装状况均可满足，尤其适合

较长覆盖范围的移载设备

轨道架高器                                                 

可最大程度将下层轨道提升至上层轨道处，

尤其适合净空间受限的工位

AMB铝制滑车                               

多种滑车类型，适用于不同Ergo主

机，针对性更强

二次保护组件                                  

各悬挂点均设置安全保护装置，有效

消除轨道掉落的安全隐患

AMB超强度铝合金轨道                                    

T6级别6063铝合金表面经阳极氧化，更轻便、硬

度高、防刮花

多样性选择                                    

独有多项专利轨道，型号多样，满足

不同工况的不同需求

限位装置                                        

防止滑车冲出轨道，保障安全

PA端盖    

                                    

防尘且美观，PA材质强度高、韧性 轨道吊挂件                                    

连接轨道滑车，确保下层活动轨道的

自由运动

吊挂件（刚性）                            

2T承载，刚性设计，更好的吸收冲

击力，尤其适合助力机械手、伸缩轨

类弯矩负载

Aluminium crane systems
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Aluminium crane systems
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服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

AMB悬挂式铝合金轨道系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

超强度AMB铝合金轨道

材质：

铝合金6063-T6高强度铝材，表面阳级氧化处理

多样性：

5款最优化产品系列，满足不同客户不同需求

自重轻：

独特的专利截面，最小轨道产品轻至2.37kg/m

承载强：

最大轨道承载可达1T

阻力小：

滑动阻力低至负重的0.3%

型号
参数

AMB-TE

AMB-E2

AMB-E1

技术规格

AMB-E3

 高度
mm

105

140

70

180

 宽度
mm

96

99

50

100

 材质

铝合金6063 T6

铝合金6063 T6

铝合金6063 T6

铝合金6063 T6

轨道性能曲线图

AMB高强度铝合金轨道系统，独特的蜂巢式内肋板结构设计，并通过先进的热铝成型技术实现的一种高强度、抗剪切、超轻型的工

业级轨道。
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轨道系列化组件

75-105 70 64.5 209.5 239.5 21.5 21.5

● 重量轻，承载能力强，符合人机工程学原理

● 轨道系统运行平滑，拖行阻力低至0.3%

● 额定载荷：多种形式满足不同载荷需求

● 多重防护，更安全

● 符合国家起重行业要求标准

● 增加二次保护：我们建议在所有悬挂点（悬挂件和滑车），

   都必须配备二次保护装置

● 螺栓连接，拆装方便
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AMB悬挂式铝合金轨道系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

超强度AMB铝合金轨道

材质：

铝合金6063-T6高强度铝材，表面阳级氧化处理
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AMB轨道系统输能组件

为了保障设备的正常运行,轨道系统中均需配备输能组件来为设备输入端提供动力源,按照动力源需求情况,可分为输电、输气或电气

同输。

气源输送:钢丝绳拉板支架+弹簧气管

电源输送:钢丝绳拉板支架+吊线滑车+扁平电缆 电源输送：内置工具滑车+扁平电缆

电、气同输：工程拖链组件

25 AMB悬挂式铝合金轨道系统
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铝合金滑车

材质：

铝制压铸滑车，单个自重最高1.5kg，承载可达500kg

多样性：

3款最优化产品系列，方便配置各种Ergo系列主机，针对性更强

静音操作：

高强低阻尼龙轮，保障运行灵便且静音；

高低轮：

独特的高低轮设计，可双向承载的同时，优质的导向抗偏心能力，确

保大弯矩极限情况下的灵便操作和安全性。

紧凑结构：

与轨道腔仅0.5mm高度差的紧凑布置，配合高低轮导向，运行过程更

平稳，更好的吸收运行过程中的上下冲击力

集成防撞：

小车配备防撞块，延长轨道和小车使用寿命

扩展性：

新完善的两款工具滑车产品，完美解决了轻型工具的快速移载，经济

性更强，实用性更强

轨道系列化组件

型号
额定承载

T

宽度适应

mm
自重

kg

高度调整

mm

 AMB-HR-E

 AMB-HS-E

 AMB-HR-TE 0.5

2

2

40~80

50~150

50~1504.1

2.7

4.1

20

20

30

高度适应

mm

无限制

无限制

50~320

适用导轨

AMB-TE

AMB-E1/E2/E3

AMB-E1/E2/E3

技术规格

工字钢吊挂件

吊挂件用于连接滑轨于上方钢结构，是整个设备的安全承载部分。

多样性：

有刚性和柔性两种不同形式，适合所有规格滑轨；

调节范围大：

高度调节范围高达20mm，良好的吸收滑轨水平偏差，保证水平度；

安全性：

添加了多重防松脱设计，保证安全

工字钢吊挂件

AMB-HR-E   刚性

AMB-HS-E   柔性

工具轨道吊挂件

AMB-HR-TE (靠近轨道断侧)

AMB-HR-TES (靠近轨道里侧）

单轨式

  

双轨式

 

双梁式

 

伸缩轨式

 

单梁式

悬臂吊式

其他轨道布置形式
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Hyetone工业提供一整套完整的产品和配件系列,以及个性化定制组件，方便实现不同客户的需求。同时，完善的产品系列，也能够实现

各种形式的轨道布置，工位适用性更强。

具体的轨道系统配件，可参考Hyetone工业《悬挂式铝合金轨道系统》专业样本。

Aluminium crane systems

 AMB-HR-TES 0.5 40~1002 30 无限制 AMB-TE

轨道滑车

AMB-TER

葫芦滑车

AMB-TEB

工具负载滑车

AMB-TTEL
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前挡风玻璃

车门

轮胎

仪表盘

电池

Applications应用案例

服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

应用案例

汽车厂总装生产线

座椅

前悬减震
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Applications应用案例

服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

汽车厂焊装生产线

引擎盖
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后底板
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翼子板

机舱总成

侧侧围

车门
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Ergo系统
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Application应用案例

服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

汽车调整线生产现场环环相扣，讲究的是生产节拍和效率，如何打造高效又省力的人机交互助力装具，海同设计生产线装具设

计的主题，海同工业通过现场实地认真考察及与工作人员深入探讨，设计高度定制化装具并充分考虑人机结合适应性。

人机交互一致性更稳定；

减少调整及修磨所带来的工作量；

降低了劳动强度；

操作简单；

精确装配；

有效提升生产节拍；

定制化工装夹具；

功能特点

前大灯支架装具

四门下铰链装具

前盖铰链装具

后盖装具

翼子板A柱装具

翼子板前端装具

检具样板

采用国际先进蜂窝型AMB高强度铝合金轨道系统；

以下设计可解决各式精度问题,定位更加准确稳定

定制化平衡助力机械手 

高精度铝合金T型臂

翼子板小件装具

四门吸盘式吊具

前盖闭合打紧装具

前盖装配吸盘式吊具

以下设计使得操作更灵便、节省生产空间装配时间

及设备成本

现场AMB轨道系统采用国际先进蜂窝型高强度铝

合金轨道，强度大，精度高，推动阻力小于2公斤，

噪音低，免维护。并配有缓冲限位行程开关，与

自动输送主线进行信号互锁，保证设备操作安全，

不因越程而出现碰撞故障，损坏车身、设备，造

成人员伤害。完全解决了传统汽车企业中使用钢

轨而造成的精度差，阻力大，噪音大，操作笨重

等缺陷。

前大灯支架装具采用手动夹紧，配合弹簧平衡器辅

助升降，能快速定位；节省操作时间的同时，增加

装具的稳定性，避免出现松动影响前大灯支架的定

位精度。

改进现场

为了保证了四门两盖与车身的刚性连接，保证车

身总成与各连接部位的间隙与表面精度。工人用

过后反映装配夹具操作灵活。装配夹具气动和电

动控制相结合，智能化、自动化程度高，所有定

位夹持点，均布置于车身RPS点，定位准确，重复

精度高，保证车身装配稳定。

检具样板用来辅助和验证四门两盖与车身的装配

调整精度和稳定性。

改进现场海同工业设计的汽车厂调整线装具可达到生产节拍57秒的高频率高精度作业

          人机交互助力设备与车身复杂工装相结合

调整线装具海同工业专利号

201822051289.6

201822102051.1

201822103481.5 一种汽车车门铰链装配辅具

一种汽车后背门调整辅具

一种汽车后背门装配辅具

201920891396.1 一种车身四门铰链自动拧紧装具

201920891215.5  一种机舱盖自动拧紧装具

201920540180.0  一种行李箱盖自动拧紧装具

专利号 名称

201920891247.5

201920891235.2 一种车身四门铰链拧紧装具自动拧紧机构

一种车身四门铰链拧紧装具浮动组件

201920891231.4 一种机舱盖拧紧装具对中组件

201920900792.6  一种铰链调整组件

类型

实用新型

实用新型

实用新型

实用新型

实用新h型

实用新型

实用新型

实用新型

实用新型

实用进行
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汽车调整线生产现场环环相扣，讲究的是生产节拍和效率，如何打造高效又省力的人机交互助力装具，海同设计生产线装具设

计的主题，海同工业通过现场实地认真考察及与工作人员深入探讨，设计高度定制化装具并充分考虑人机结合适应性。

人机交互一致性更稳定；

减少调整及修磨所带来的工作量；

降低了劳动强度；

操作简单；

精确装配；

有效提升生产节拍；

定制化工装夹具；

功能特点

前大灯支架装具

四门下铰链装具

前盖铰链装具

后盖装具

翼子板A柱装具

翼子板前端装具

检具样板

采用国际先进蜂窝型AMB高强度铝合金轨道系统；

以下设计可解决各式精度问题,定位更加准确稳定

定制化平衡助力机械手 

高精度铝合金T型臂

翼子板小件装具

四门吸盘式吊具

前盖闭合打紧装具

前盖装配吸盘式吊具

以下设计使得操作更灵便、节省生产空间装配时间

及设备成本

现场AMB轨道系统采用国际先进蜂窝型高强度铝

合金轨道，强度大，精度高，推动阻力小于2公斤，

噪音低，免维护。并配有缓冲限位行程开关，与

自动输送主线进行信号互锁，保证设备操作安全，

不因越程而出现碰撞故障，损坏车身、设备，造

成人员伤害。完全解决了传统汽车企业中使用钢

轨而造成的精度差，阻力大，噪音大，操作笨重

等缺陷。

前大灯支架装具采用手动夹紧，配合弹簧平衡器辅

助升降，能快速定位；节省操作时间的同时，增加

装具的稳定性，避免出现松动影响前大灯支架的定

位精度。

改进现场

为了保证了四门两盖与车身的刚性连接，保证车

身总成与各连接部位的间隙与表面精度。工人用

过后反映装配夹具操作灵活。装配夹具气动和电

动控制相结合，智能化、自动化程度高，所有定

位夹持点，均布置于车身RPS点，定位准确，重复

精度高，保证车身装配稳定。

检具样板用来辅助和验证四门两盖与车身的装配

调整精度和稳定性。

改进现场海同工业设计的汽车厂调整线装具可达到生产节拍57秒的高频率高精度作业

          人机交互助力设备与车身复杂工装相结合

调整线装具海同工业专利号

201822051289.6

201822102051.1

201822103481.5 一种汽车车门铰链装配辅具

一种汽车后背门调整辅具

一种汽车后背门装配辅具

201920891396.1 一种车身四门铰链自动拧紧装具

201920891215.5  一种机舱盖自动拧紧装具

201920540180.0  一种行李箱盖自动拧紧装具

专利号 名称

201920891247.5

201920891235.2 一种车身四门铰链拧紧装具自动拧紧机构

一种车身四门铰链拧紧装具浮动组件

201920891231.4 一种机舱盖拧紧装具对中组件

201920900792.6  一种铰链调整组件

类型

实用新型

实用新型

实用新型

实用新型

实用新h型

实用新型

实用新型

实用新型

实用新型

实用进行



Ergo系统 Application应用案例

33 34
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

ambesco工业安全移载装配系统
服务热线：400 018 2086     www.hyetone.com

改进现场

改进现场

改进现场

改进现场

翼子板小件装具为单侧手推车一体式，消除了翼子板

小件的错位而导致后续翼子板的装配精度的隐患。

四门装配为吸盘式吊具，配轻便的铝合金人机交互

T型臂助力主机辅助作业，操作灵便，可灵活对位装

配，集成度高，节省空间、时间及设备成本。

前盖闭合打紧装具为自动拧紧作业，将前盖在闭合

状态下进行拧紧，确保前盖与翼子板的间隙和平度

满足装配精度要求，同时提高工作效率。

前盖装配为吸盘式吊具，配合人机交互软索式折臂

吊主机，配合前盖闭合打紧 v 助作业，并通过间隙

块定位，操作便捷，可灵活对位装配，集成度高，

节省空间、时间及设备成本。

改进现场

后盖装具集成取件、定位装配功能一体，采用自动

感应联锁动作，确保后盖稳定，精度高。

翼子板A柱装具利于前门做固定基准，通过吸盘、

间隙块、气缸控制翼子板与车门的间隙和平度，精

度得以保证。

翼子板前端装具为左右一体式，避免白车身在主线

上的状态与装具主机的位置不一致导致卡滞，定位

偏差，从而影响翼子板的装配精度。

定制化平衡助力机械手采用高精度铝合金T型臂并

配有气动和电动控制，采用进口高规格气动件、标

准件，设备轻巧，操作力小，移动便捷，定位精

准，维修方便。而传统的提升主机无定位操作，

晃动大，不利于装具精准定位，影响操作效率。

四门下铰链装具为一体式装配，利于气动夹紧缸，

保证四门下铰链的 高，为后面四门装配提供安装

基准，利于前后门的间隙及平度控制。

前盖铰链装具为一体式装配，通过一体式装具的装

配，铰链的定位精度得以保证。另外装具操作时序

与铝合金人机交互助力T型臂主机动作进行联动互

锁，防止因误操作产生车身和设备的损坏。子板与

车门的间隙和平度，精度得以保证。
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状态下进行拧紧，确保前盖与翼子板的间隙和平度

满足装配精度要求，同时提高工作效率。
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感应联锁动作，确保后盖稳定，精度高。
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间隙块、气缸控制翼子板与车门的间隙和平度，精

度得以保证。

翼子板前端装具为左右一体式，避免白车身在主线

上的状态与装具主机的位置不一致导致卡滞，定位

偏差，从而影响翼子板的装配精度。

定制化平衡助力机械手采用高精度铝合金T型臂并

配有气动和电动控制，采用进口高规格气动件、标

准件，设备轻巧，操作力小，移动便捷，定位精

准，维修方便。而传统的提升主机无定位操作，

晃动大，不利于装具精准定位，影响操作效率。

四门下铰链装具为一体式装配，利于气动夹紧缸，

保证四门下铰链的 高，为后面四门装配提供安装

基准，利于前后门的间隙及平度控制。

前盖铰链装具为一体式装配，通过一体式装具的装

配，铰链的定位精度得以保证。另外装具操作时序

与铝合金人机交互助力T型臂主机动作进行联动互

锁，防止因误操作产生车身和设备的损坏。子板与

车门的间隙和平度，精度得以保证。
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气动平衡葫芦行业应用 其他应用
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